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Processo de Diagnéstico Médico

“...a determinagdo por um medico de uma doenga ou sindrome, com
foco no processo da doenga e em suas causas fisicas, genéticas ou
ambientais.” [1]

“...a arte ou ato de identificar uma doenga a partir de seus sinais e
sintomas.” [2]

> Evolugao do processo

> Diferentes abordagens de acordo com a situagao
Diagndstico nao-colaborativo (individual)
Diagndstico colaborativo (grupal)

[1] Losey, JL. Nursing Diagnosis. [conceito na Internet]. Encyclopedia of Nursing & Allied Health. Citado em 02/07/2008.
Disponivel em http://www.enotes.com/nursing-encyclopedia/nursing-diagnosis.

[2] Diagnosis. [conceito na Internet]. Merriam-Webster's Online Dictionary. Citado em 04/07/2008. Disponivel em
http://medical.merriam-webster.com/dictionary/diagnosis.
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Suporte Computacional

> Comunicacao
Dispersao geografica dos participantes
Sincronizacao

> Visualizacao

> Interacao
Teclado e mouse
Realidade Virtual + dispositivos
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Interface entre dispositivos / aplicacao

> Aquisicao de dados

» Classificacido
Reconhecimento
Atribuicdo de significado

> Execucgao de eventos
Respostas da aplicacao
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Processo de classificagcao

> Modelo conhecido e amplamente utilizado:
classificadores baseados em redes neurais

> Modelo proposto:

reconhecimento de posturas de mao através de kNN
(k-Nearest-Neighbor)

reconhecimento de trajetorias atraves de Autdmatos
Finitos Deterministicos (AFDs)
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Processo de classificagcao

» Formalizacao do DFA (Q, 2, J, q0, F):
Q — conjunto finito de estados do autdmato (pontos do
subconjunto representativo da trajetoria);
2 — conjunto finito de simbolos de entrada (qualquer
ponto do espaco tridimensional considerado);
d — funcao de transicdo, utilizada na mudanca do
estado atual do automato;
q0 — estado inicial do autdmato (ponto inicial da
trajetoria);
F — conjunto finito de estados finais do autbmato
(ponto final da trajetoéria).
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Processo de classificagcao

> Funcodes de transicao

Distancia Euclidiana — permite o calculo da distancia
entre dois pontos em um espaco n-dimensional (aqui,
K1D)

Coordenadas Esféricas — localiza um ponto no espaco
a partir de vetores calculados com base nas suas
coordenadas x, ye z
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Resultados parciais

Funcao de transicao - Distancia Euclidiana

Intervalos de tolerancia (cm)
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Resultados parciais

Funcao de transicao - Coordenadas Esféricas
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Intervalos de tolerancia (graus)
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Conclusoes

Escolha da funcio de transicido — fator critico

Possibilidade de definir funcdes de transicao
especificas para determinadas classes de gestos

Facilidade na depuracao de problemas de

reconhecimento

Definicao de gestos feita pelo especialista
Quantos gestos serao utilizados
O que cada gesto fara em relacao a aplicacao
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